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Ultra kompakt boyutlar, gicli operator korumasi ve sifir kuyruk
tasarimi ile isinizi kolayca tamamlamaniz i¢in gereken her sey bir

u ru d u ° RIPPA'nin yeni ultra kompakt ekskavatorlerinde begenilecek cok sey

var.
Kompakt yapilari sayesinde dar alanlarda bile glvenle calisabilirsiniz.

Yenilenen kontrol diizeni* ve artirilmis konfor 6zellikleri sayesinde, hem

verimli hem de konforlu bir calisma ortami sunar.
En 6nemlisi ise, bu RIPPA ultra kompakt ekskavatorler isi hizl ve etkili

bir sekilde tamamlamaniz icin daima yaninizdadir.
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Motor Giicu ve Modeli : (D722)-20 HP
Maksimum kazma kuvveti: 10.4 KN
Calisma Agirhigi: 1670 kg



YUKSEK PERFORMANS & UST DUZEY GUVENLIK

Ayarlanabilir palet genisligi, cift kademeli yartyus pedali, glivenli motor ¢alistirma

sistemi ve boma entegre LED calisma lambasi ile bu ultra kompakt ekskavator

maksimum performans ve guvenlik i¢in tasarlanmistir.
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© Ayarlanabilir palet genisligi

Kolay kullanilabilen tek bir kumanda koluyla, hidrolik olarak
ayarlanabilen RP17°nin palet genisligi saniyeler i¢inde daraltilabilir (890
mm’ye kadar), béylece dar alanlarda rahatga hareket edebilir.

Ayni sekilde, palet genisligi 1190 mm'’ye kadar genisletilebilir.

Pratik pim mekanizmasi sayesinde dozer bigagi da aninda katlanarak
boyutunu ayarlar.

Bu ultra kompakt ekskavatdr, indirildiginde cogu kapidan gecebilecek
6lciide kompakt hale gelir ve bina iclerine kolaylikla erisim saglar.

® Yag hatlari i¢cin kablo koruma sistemi

Guvenilirligi artirmak ve kullanim émrint uzatmak amaciyla, RIPPA ek-
skavatorlerin sasi altindaki hidrolik hortumlarinda celik yay koruyucular
kullaniimaktadir.

Bu gelistirme, surtiinme, keskin cisimler ve engebeli zemin kaynakli asin-

©® Bom Silindiri Korumasi

Bom, hortumsuz ve sade bir gérinime sahiptir. Tim hidrolik hortumlar
bomun igine gizlenmis ve koruma altina alinmistir.

Ayrica bom silindirleri, bomun Ust kisminda konumlandiriimis olup silindir
koruyucularla guvenli sekilde korunmaktadir.
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O Entegre motor

Guraltayd azaltir ve motoru

darbelere karsi etkili sekilde
korur.

Bu sayede ekskavatériin
dayaniklihgi ve guvenilirligi
artar.

———

O Cift Islevli Kumanda Kolu

Bu kol sayesinde ellerinizi ve ayaklarinizi ayni anda kulla-
narak kendi temponuzda c¢alisabilirsiniz.

lleri veya geri gitmek, dénmek gibi hareketleri sadece pedal-

lara basarak ya da kollari iterek kolayca gerceklestirebilirsiniz.

Yurayias icin ayak pedallari hem ileri hem geri basilarak

kontrol edilebilir.

O Yeni Nesil Tavan Tasarirhf=

Koruma agi eklenmesi:

lambalari, gece
calismalari icin optimusgzh.

aydinlatma saglar.

O Dort Yollu Kirici Hatti
(Hizli Baglantili)

Dért yollu kirict yag hatti, hidrolik bagparmak kelepgesi
(opsiyonel), hidrolik hizli degisim sistemi (opsiyonel)
ve diger atagmanlar i¢in ayri yag devreleri saglar.

Hizli baglanti aparatlari ile donatiimistir; bu sayede
baglanti verimliligi artar ve kullanim kolayligi saglanir.
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Tavan guvenligini artirir; dasen cisimlere veya diger olasi kazalara karsi koruma saglar.

Reflektér montaiji:

Goérus alanini genigletir, kér noktalari azaltir ve guvenligi daha da artirir.

Tavanin plastikle degistiriimesi:

Daha estetik bir gérinim sunar ve su gecirmezlik 6zelligi daha ylUksektir.

Uyari lambasi eklenmesi:

Dasuk 1sikli ortamlarda tavanin gérinarliguna artirarak kazalarin 6ntine gecer.



@ KONTROL PANELI

Sag kol dayama kutusunda ¢ok islevli bir ara¢ géstergesi
bulunmaktadir.

Bu entegre gésterge; hiz, yakit seviyesi, yag basinci, voltaj ve
su sicakligi uyarisi gibi ¢esitli verileri géruntileyebilir.

Aracin genel durumunu kolayca izlemeyi saglar ve bakim ile
yénetim islemlerinin zamaninda yapilmasina imkan tanir.

o HER IKI YANDA PILOT KONTROLLU KUMANDA SISTEMI

Cift tarafli pilot kontrol sistemi, ekskavatdre daha ylksek
calisma hassasiyeti ve verimlilik kazandirir.

Ayni zamanda operatér konforunu ve guvenligini artir-
arak, makinenin farkli calisma kosullarinda yuksek per-

formans géstermesini saglar.

RP17’nin One Cikan Ozellikleri

§ SERVIS

iIslemleri son derece basittir.

Motor Kapagi

Kaput Gzerindeki arkadan acilan operatdr koltugu yukari kaldirildiginda, motorun buyuk
bir kismina erigim saglanir.

YUKSEK KONFORLU OPERATOR KOLTUGU

Ayarlanabilir koltuk, operatoriin sirt, bel ve boynunu destekleyecek
sekilde ergonomik olarak tasarlanmistir. Koruma Altina Alinmis Hidrolik Servis Portu Borulari

Uzun siireli calismalarda olusan yorgunlugu azaltir.

RP17 ile hidrolik servis hatti borularini degistirmenize
gerek kalmaz.

Hidrolik borularin hasar gérme riskini azaltmak igin,
servis hatti borulari bomun igine gizlenmigtir.

Servis portlari ise bomun ucunda kolay erisilebilir bir
konuma yerlestiriimistir.

YUKSEK VE DUSUK HIZLI
YURUYUS SISTEMI

Yurayus hizi, farkl calisma kosullarina
gore eshek sekilde ayarlanabilir ve
cesitli zemin sartlarina kolayca uyum
saglar. |

KONFORLU KOL DAYAMALARI

Calisma konforunu artirmak amaayla,
kumanda kutusunun her iki yanina kol
dayama destekleri yerlestirilmistir.

Bu sayede operatér U n kontrol kabili-
yeti artar ve uzun s Greli calismalarda

olusan yorgunluk azalir.

Arka acilir motor kapagi, motora kolay erisim saglar.

Hidrolik servis portlarinin uygun konumlandiriimasi ve korumali yapisi sayesinde bakim

Acilabilir ayak dayama kapadgi
Ayak dayama bélumindeki kapak agilabilir
sekilde tasarlanmistir.

Bu sayede yag devresi ve hatlarinin kontroli
kolaylasir, bakim ve denetim iglemlerinde
énemli él¢lide pratiklik saglar.
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l CALISMA ALANI B PARAMETRELER
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B HIDROLIK SISTEM
Ana pompa tipi / model Disli Pompa/308-303
Ana pompa markasi Tianjin Walking/Shengjie
Ana pompa maksimum debisi (L/dak) 21.6L/dk
Cok yollu valf 9 yollu pilot kontrollu hidrolik valf
Cok yollu valf markasi Tengfei/Shengjie
Nominal ayar basinci (MPa) 18MPa

MODEL

Makine ¢alisma agirligi
Kova kapasitesi

Yurayus hizi (dusuk/yuksek)
Tirmanma kabiliyeti

Zemin basinci

Maksimum kazma kuvveti
Maksimum kazi yari¢ap!
Maksimum kazi derinligi
Maksimum kazi yuksekligi
Maksimum bosaltma yuksekligi
Maksimum bom sapma agisi
Palet genisleme araligi
Motor markasi

Motor modeli

Maksimum beygir glcu
Maksimum gug ¢ikisi
Maksimum motor devri
Silindir hacmi (cm? / Litre)
Silindir sayisi

Sogutma ydéntemi

Motor yag degisim miktari
Yakit turu

Yakit standardi / kalitesi
Teorik yakit tuketimi

Tasima uzunlugu

Tasima genisligi

Tasima yuksekligi

Kargi agirlik yerden yuksekligi
Kova genisligi

Bom uzunlugu

Arm uzunlugu

Dozer bigagi genisligi

Maksimum ayar basinci (MPa)
Yurayus hidrolik motor tipi
YUurtuyus motor markasi

Motor deplasmani

Donus hidrolik motor tipi

Donus motor deplasmani

BIRIM RP17
kg 1670
m? 0.018

Km/h 0-1.5
(%) 30
(Kpa) 31.4
(kN) 104
mm 3274
mm 1807
mm 3046
mm 2277
- 92
mm 900-1200
Kubota
D722
HP 20
kw 14.9
rom 2500
L 0.719
3

SU SOGUTMALI

L 39
DIZEL
0/-10
L/h 1.1-1.5
mm 2327
mm 983
mm 2243
mm 427
mm 400
mm 1477
mm 800
mm 1024
20MPa
BM6-315

Paiyi/Zhenjiang Dali
315
BM2-315

315

-

dir.
e Ariza ve kazalar1 6nlemek i¢cin makinenin dizenli olarak kontrol edilmesi sarttir.

yapiimaldir.

N,

e L ttfen kullanim kilavuzunu dikkatlice okuyun ve makineyi dogru sekilde kullanin.

e Calisma sirasinda mutlaka emniyet kemeri takin. (Yalnizca ROPS 6zellikli makinelerde gecerlidir.)

e Kitlesi 3 tonun altinda olan is makinelerini kullanmadan énce “Ara¢ Uzerine Monteli is Makineleri Ozel Egitim Programi’na katilmaniz gerekmekte-
Kutlesi 3 ton veya daha fazla olan makineler icin “Ara¢ Uzerine Monteli is Makineleri Operatérliik Egitim Programi’na katilmaniz zorunludur.

e Belirli periyodik kontroller, Calisma ve Sosyal Guvenlik Bakanligr'na veya Is Teftis Kurumu Bagkanligi'na bagli yetkili bir denetim kurulusu tarafindan
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